Automatizálás vizsgakérdések 2013

1. Az automatizálás célja. Az automatizált gyártás felépítése. A szabályozási hurok és a vezérlési lánc algoritmusának összehasonlítása. A projekt tervezés fázisai.

2. A projekt tervezés fázisai. A folyamatirányító rendszerek generációi és főbb hardver elemei. A Programozható Logikai Vezérlők hardver felépítése.
3. A szabályozási hurok és a vezérlési lánc szervei, jelei, jellemzői. Az analóg és a kétállapotú jelek szabványos ipari jeltartományai. A szabályozási hurok és a vezérlési lánc algoritmusának összehasonlítása.
4. Mi a jelátvivő tag és hogyan jellemezhető? Melyek a tipikus vizsgáló jelek, mi az alkalmazásuk feltételei, és hogyan dönthető el, hogy teljesülnek a feltételek? Jelátvivő tagok soros, párhuzamos eredő átviteli függvényei?
5. Az X és Y alap jelátvivő tagok jellemzése. (Ez a kérdés több variációban fordul elő. Bármely kettő egy idő és egy körfrekvencia tartománybeli értéke a konkrét kérdés.)
6. Az X és Y alap jelátvivő tagok jellemzése. (Ez a kérdés több variációban fordul elő. Bármely kettő egy idő és egy körfrekvencia tartománybeli értéke a konkrét kérdés.)

7. Az X és Y alap jelátvivő tagok jellemzése. (Ez a kérdés több variációban fordul elő. Bármely kettő egy idő és egy körfrekvencia tartománybeli értéke a konkrét kérdés.)

8. Az X és Y alap jelátvivő tagok jellemzése. (Ez a kérdés több variációban fordul elő. Bármely kettő egy idő és egy körfrekvencia tartománybeli értéke a konkrét kérdés.)

9. Mi alapján definiálják a szabályozási kör minőségi jellemzőit az időtartományban? Sorolja fel a legfontosabb minőségi jellemzőket. Mit neveznek integrál kritériumnak, és minek a mérőszámát adja meg?
10. Adja meg a stabilitás definícióját. Hogyan állapítható meg a szabályozási kör stabilitása az alapjel átviteli függvényből? Hogyan állapítható meg a szabályozási kör stabilitása a hurokjel átviteli függvényből?

11. Milyen kompenzáló tagot célszerű választani az önbeálló illetve az integráló jellegű szakaszokhoz? Hogyan épül fel a klasszikus PID szabályozó és mi az egyes csatornák szerepe és átviteli függvénye.

12. Szintmérés. 

13. Áramlásmérés.
14. Hőmérsékletmérés. Nyomásmérés.

15. Helyzetérzékelők típusai, működési elve, alkalmazási területe. 

16. Fordulatszám, szöghelyzet és távolságmérés.

17. Villamos és pneumatikus végrehajtók (Hajtóművek). Pneumatikus munkahengerek alkalmazási területe, és a pneumatikus útszelepek feladata. 

18. Az ipari és szilárdtest relék, mágneskapcsolók működési elve, alkalmazási területe. A kontaktus logika szekvenciái.

19. Motorindítók működési elve és alkalmazási területe.

20. A szabványos irányítástechnikai nyelvek. A felhasználói szoftver programstruktúrája. (Órai anyag!) A szekvencia fogalma.
21. A folyamatirányító rendszerek programozásakor elvégzendő feladatok.
22. Operátori eszközök feladata és hardver felépítése.

23. Az ipari kommunikáció ISO/OSI modellje.

24. A terepi buszok alkalmazási szintjei.
A kihúzott tételen a fenti kérdések közül kettő szerepel egy-egy az első 12 és második tizenkettő közül. 

